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ВЫВОДЫ:  

1) модели УЭПР (Kudryavtsev et al., 2003) достаточно 

чувствительна к коэффициентам модуляции ряби уклонами 

волн. Поляризационное отношение может изменяться в 

диапазоне до 2-х раз в зависимости от дальности (угла 

зондирования) даже при небольшим ветре 5 м/с. 

2) Важно использование уклонов длинных волн как в 

продольном относительно направления зондирования 

направлении, так и поперечном, т.к. это влияет на постоянство 

поведения спектра ряби с дальностью (Рис. 2а). 

3) Поляризационное отношение для слика является слабо 

выраженным при углах менкее 35-35 градусов (Рис. 3б). 

4)В слике нефтяной эмульсии спектральная плотность ряби 

B(k) гасится ~2.5 раза (Рис. 2в), в то время как обрушения 

волн гасятся очень слабо ~10-15%. 

5) При углах зондирования менее 25 градусов значительным 

оказывается влияние зеркального рассеяния от уклонов 

длинных волн, которое необходимо компенсировать для 

правильного исследования слика.  
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ЦЕЛЬ: Исследовать поляризационное поведение 

радиолокационного сигнала при углах падения от 20 до 65 

градусов на соответствие модели УЭПР (Kudryavtsev et al., 2003) 

и коэффициентов использующихся в ней. 
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ПОЛЯРИМЕТРИЧЕСКИЙ МЕТОД: 
Метод использует соосно-
поляризованные компоненты 𝜎𝑉     и 
𝜎𝐻  и модель УЭПР (Kudryavtsev et 
al., 2003), чтобы определить 
бреговское резонансное рассеяние 
𝜎𝐵 и нерезонансное 𝜎𝑛  при 
использовании известного из теории 
поляризационного коэффициента 
𝑃0𝐵.  

известный из теории 

поляризационный 

коэффициент 
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Модель УЭПР (Kudryavtsev et al., 2003) 

Рис. 3. (а) Подавление сигнала VV в слике; (б) поляризационное отношение 

для слика эмульсии; (в) подавление ряби в слике; (г) подавление обрушений 

в слике. 

Рис. 2. (а) Зависимость спектральной 

плотности ряби B(k) от дальности; (б) тоже 

для количества обрушений; (в) 

коэффициенты модуляции ряби уклонами 

волн. 
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Рис. 1. (а) Снимок РСА UAVSAR от 09.06.2015, содержащего изображение 

слика экспериментальной нефтяной эмульсии. (б)  зависимость каналов VV и 

HH от дальности; (в) экспериментальное и теоретические поляризационные 

отношения. 

L-диапазон (22 см) данные UAVSAR  

09 июня 2015 

 (ветер 5 m/s поперечный) 
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По материалам и данным, находящимся в свободном доступе на https://uavsar.jpl.nasa.gov/ 
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ветер 5 m/s поперечный 

B_kB = 6e-4; 

q0 = 0.006; 

zeta_i_2 = 0.025; 
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