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обычная ионограмма 

Проявления ММ ПИВ 



 Для автоматизации обработки каспа следа слоя F с помощью операции 

дифференциального поворота преобразуется в горизонтальный след по 

формуле α=k*e0,0386r Поворотный коэффициент kпов, при помощи 

оптимизационной задачи находится из условия максимальной 

горизонтальности обрабатываемого каспа 
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φ=k*1.810.065*R 
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Временные вариации 
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Вероятность появления СМ ПИВ 
по данным полного 
электронного содержания 







 1. Для выделения ММ и слабых СМ ПИВ на 
ионограммах наиболее оптимальным является 
использование дифференциального поворота. 

 2. Для более высокого соотношения сигнал/шум 
можно также использовать полутолщину модельного 
параболического слоя. 

 3. Выявлена картина связанного появления слабых СМ 
и ММ ПИВ в дневное время, с использованием 
непрерывного вейвлет-преобразования. 

 4. Картина появления ПИВ имеет тенденцию к 
сверхкоротирующему появлению. 

 5. Возможной причиной такой необычной тенденции 
является движение группировки GPS-спутников. 




