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ВВЕДЕНИЕ

При распространении по трансионосферным радиолиниям огибающие сигналов 
искажаются за счет влияния земной ионосферы, как дисперсионной среды, что снижает 
надежность передачи информации по отношению к распространению в свободном 
пространстве.

Актуальными являются проблемы:
- развития и обобщения соответствующих моделей искажений цифровых сигналов для 
оценивания вероятностных характеристик приема и анализа по отношению к 
распространению в свободном пространстве;

- создания и исполнения методов обработки сигналов при приеме, снижающих 
искажающее действие рассматриваемых искажений. 
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ПОСТАНОВКА ЗАДАЧИ
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Цель - рассмотрение метода компенсации искажений комплексных огибающих цифровых 

сигналов путем формирования обратного фильтра на основе глобальной модели земной 

ионосферы Клобушара
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МЕТОДЫ ОЦЕНИВАНИЯ ПЭС
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Применение пилот-сигналов

Вид пилот-сигналов 
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ГЛОБАЛЬНАЯ МОДЕЛЬ ЗЕМНОЙ ИОНОСФЕРЫ КЛОБУШАРА
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Для решения рассматриваемой задачи предложено применить методику, которая основана 

на использовании глобальной одночастотной модели Клобушара земной ионосферы и 

разработана для повышения точности измерений навигационной системы GPS 
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ОГРАНИЧЕНИЯ ПРИМЕНЕНИЯ МОДЕЛИ КЛОБУШАРА
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- значения ПЭС, соответствуют высоте 20000 км;

- значения ПЭС, соответствуют орбитальному движению КА GPS;

- характеристики ПЭС представляют случайный процесс, время 

стационарности радиолинии 1-2 сек.
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ЗАКЛЮЧЕНИЕ

СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!

Искажения сигналов за счет дисперсионных свойств земной ионосферы

обусловливают возникновение интерференционных помех. Суть методов обработки

цифровых сигналов при приеме, снижающих влияние интерференционных помех,

заключается в формировании обратного линейного фильтра.

Представлен метод формирования обратного фильтра с использованием

глобальной модели земной ионосферы Клобушара, разработанной и интенсивно

используемой в спутниковой навигационной системе GPS для повышения точности

навигационных измерений.

Определены ограничения при применении модели Клобушара, обусловленные

ограниченностью пространственной орбитальной группировки системы GPS, а также

временной нестационарностью трансионосферных радиолиний.


